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บทคัดย่อ

กระทรวงกลาโหมก�ำหนดวิสัยทัศน์ให้กองทัพไทยเป็นกองทัพช้ันน�ำในอาเซียน ยึดถือการสนับสนุนภารกิจการ 

ช่วยเหลือผู้ประสบภัยและบรรเทาภัยพิบัติเป็นอีกภารกิจส�ำคัญ ผู้เขียนได้น�ำเสนอแนวคิดระบบอ�ำนวยการปฏิบัติแบบ

เคลื่อนที่หรือ Mobile C4ISR แก่หน่วยบัญชาการทหารพัฒนาเพื่อการบรรเทาภัยพิบัติและสาธารณภัย เป็นแนวคิด 

การออกแบบให้ระบบทีท่�ำงานได้ในสองลกัษณะ (Dual-function) ทัง้ภารกจิการฝึกและการปฏิบตักิารจรงิ มวีตัถปุระสงค์

เพื่อการน�ำไปใช้ช่วยเหลือด้านมนุษยธรรมและการฟื้นฟูภัยพิบัติจึงเป็นไปในลักษณะการใช้งานสองประเภท (Dual-use) 

คือ ทั้งภารกิจทางทหารและพลเรือน โดยน�ำแนวทางการควบคุมการปฏิบัติประกอบด้วย การประเมินความเสียหาย  

การเข้าพื้นที่ยากล�ำบาก การค้นหาต�ำแหน่งผู้ประสบภัย การกู้ภัยและกู้ชีพ และการน�ำผู้ประสบภัยออกจากพื้นที่อันตราย 

มาเป็นปัจจัยก�ำหนดข่าวสารที่วิ่งอยู่ในระบบอ�ำนวยปฏิบัติภารกิจและการฝึกบรรเทาภัยพิบัติและสาธารณภัย

ค�ำส�ำคัญ: ระบบอ�ำนวยการปฏิบัติแบบเคลื่อนที่, การบรรเทาภัยพิบัติและสาธารณภัย

 

Abstract

The Ministry of Defense has the vision for the Royal Thai Armed Forces to be at the forefront 

of those of ASEAN countries. Humanitarian Aid and Disaster Relief is considered one of the most  

significant missions. The author proposed the concept of mobile C4ISR system for disaster relief 
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to the Armed Forces Development Command 

in an event of disaster relief. The concept was  

designed to perform dual-functions in either  

disaster relief exercises or genuine disaster relief 

missions. Objectives of the concept are for the  

dual-use purposes where military and civilian  

applications can be explored. The concept  

encompasses an approach of disaster relief  

command and control defined by the Armed  

Forces Development Command that includes 

damage assessment, access of forcible sites,  

location of victims, search and rescue, transport  

of victims form affected area to streamlinedata,  

information and intelligence that run in the  

network.

Keywords: Mobile C4ISR System, Disaster Relief

๑. บทน�ำ

กระทรวงกลาโหมก�ำหนดวิสัยทัศน์ให้กองทัพไทย 

เป็นกองทพัชัน้น�ำในอาเซยีน มบีทบาทส�ำคญัในด้านความ

มั่นคงของรัฐและการส่งเสริมความม่ันคงของภูมิภาค โดย 

ก�ำหนดประเด็นยุทธศาสตร์ท่ี ๔ ท่ีให้ความส�ำคัญกับการ 

พัฒนาคุณภาพชีวิตและความเป็นอยู่ของประชาชน การ 

ป้องกนัและบรรเทาสาธารณภยัและการคุ้มครองและอนรุกัษ์ 

ทรพัยากรธรรมชาต ิและในห้วงเวลาทีท่รัพยากรจ�ำกดัและ

ต้องบรหิารสถานการณ์วกิฤตอันเนือ่งมาจากภยัพบิตั ิดงันัน้

การสนับสนนุภารกจิการช่วยเหลอืผูป้ระสบภยัและบรรเทา

ภัยพิบัติ โดยเฉพาะอย่างยิ่งภายใต้ความร่วมมือระหว่าง

ประเทศสมาชิกอาเซียน กองทัพไทยซึ่งเป็นเสาหลักภายใน

กระทรวงกลาโหมในการสนับสนุนภารกิจการช่วยเหลือ 

ดังกล่าว จึงต้องเตรียมความพร้อมของระบบสื่อสารร่วม

และการปฏิบัติภารกิจในรูปแบบเครือข่ายของการปฏิบัติ

การร่วม เพื่อสนับสนุนการบริหารจัดการทรัพยากรด้าน

ความมัน่คง ในแผนการป้องกนัและบรรเทาภยัพบิตัภิายใต้ 

แนวคิดหลักของประชาคมอาเซียน สุรเดช เคารพคร ู 

(๒๕๕๘) ได้อภิปรายถึงความจ�ำเป็นให้กองทัพไทยพัฒนา 

ขดีความสามารถของก�ำลงัพลในการปฏบิตักิารสือ่สารร่วม  

พฒันาระบบสือ่สารให้มขีนาดเลก็กะทัดรัด มคีวามคล่องตวั 

ในการเคลื่อนย้าย และพัฒนาองค์ความรู้ด้านการสื่อสาร 

และสารสนเทศของประเทศในกลุ ่มอาเซียน ดังนั้น  

ขีดความสามารถการตอบสนองในสถานการณ์คับขันหรือ 

ฉกุเฉนิด้วยความรวดเรว็ มปีระสทิธภิาพ และเป็นมอือาชพี  

จงึเป็นปัจจยัและข้อพจิารณาหลักในการพฒันาการส่ือสารร่วม 

เพือ่การอ�ำนวยการปฏิบตักิารร่วม เพือ่ภารกจิการบรรเทา 

ภยัพบิตัแิละสาธารณภัย

๑.๑	 ผลกระทบของภัยพิบัติและสาธารณภัย

	 	 ทศวรรษที่ผ่านมาเป็นช่วงเวลาที่ภัยพิบัติ

ขนาดใหญ่เกิดขึ้นบ่อยครั้ง ประชากรโลกต้องเผชิญกับ

เหตุการณ์ภัยพิบัติทางธรรมชาติที่เกิดขึ้นอย่างรุนแรง 

ในหลาย ๆ พื้นที่ ซ่ึงได้สร้างความเสียหายทั้งต่อชีวิต  

ทรัพย์สิน ระบบเศรษฐกิจ สังคม และสิ่งแวดล้อม คิดเป็น 

มลูค่ามหาศาล คณะกรรมการป้องกนัและบรรเทาสาธารณภยั 

(๒๕๕๘: ๑-๒) รายงานว่า ประชากรที่ได้รับผลกระทบจาก

ภยัพบิตัทิัว่โลกมจี�ำนวนถงึ ๔,๐๐๐ ล้านคน จ�ำนวนผูเ้สยีชีวติ 

ประมาณ ๒ ล้านคน ประชากรจ�ำนวนมากต้องกลายเป็น

ผู้อพยพไร้ที่อยู ่อาศัยและท�ำให้ชุมชนล่มสลายส�ำหรับ 

ทวีปเอเชียซึ่งส่วนใหญ่เป็นประเทศก�ำลังพัฒนาและม ี

พื้นฐานทางเศรษฐกิจเป็นประเทศเกษตรกรรม ภัยพิบัติ 

จึงเป็นอุปสรรคส�ำคัญในการบรรลุเป้าหมายการพัฒนา

คุณภาพชีวิตของประชาชนให้ดีขึ้น เน่ืองจากรัฐต้องน�ำ

ทรพัยากรทีม่อียูอ่ย่างจ�ำกดัไปแก้ปัญหา ฟ้ืนฟ ูและเยยีวยา

ความเสียหายทีเ่กดิจากภัยพบิตัถิงึแม้บางเหตกุารณ์จะอบุตัิ 

ขึน้ในประเทศหนึง่แต่กลบัส่งผลกระทบต่อระบบเศรษฐกจิ 
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สังคมและสภาพแวดล้อมของโลกในภาพรวม ดังจะเห็นได้ 

จากเมือ่ประเทศไทยประสบกบัมหาอทุกภยั ปี พ.ศ. ๒๕๕๔ 

เฉพาะในประเทศไทยมผีูเ้ดอืดร้อน ๕,๒๔๗,๑๒๕ ครวัเรอืน 

จ�ำนวน ๑๖,๒๒๔,๓๐๒ คน เสยีชีวติ ๑,๐๒๖ คน รวมมลูค่า 

ความเสียหายสูงถึง ๑.๔๔ ล้านล้านบาท ซ่ึงหมายรวม 

ไปถึงอุตสาหกรรมการผลิตรถยนต์และอะไหล่รถยนต ์ 

ซึง่เข้าสูภ่าวะหยดุชะงกัและส่งผลต่ออตุสาหกรรมการผลติ

รถยนต์ไปทั่วโลก เนื่องจากประเทศไทยเป็นผู้ผลิตอะไหล่

รถยนต์รายใหญ่ของโลก

๑.๒	 ความส�ำคัญในการอ�ำนวยการปฏิบัติเพื่อ

บรรเทาภัยพิบัติและสาธารณภัย

	 	 คณะกรรมการป้องกันและบรรเทาสาธารณภัย  

(๒๕๕๘: ๔๑) ก�ำหนดแผนการป้องกันและบรรเทา 

สาธารณภัยแห่งชาติ พ.ศ. ๒๕๕๘ ให้หน่วยงานที่อยู ่ 

ภายใต้สังกัดกระทรวงหลักท่ีเก่ียวข้องจัดการความเสี่ยง 

จากสาธารณภัยร่วมกัน โดยหน่วยบัญชาการทหารพัฒนา 

เป็นผู้ปฏิบัติหลักของกระทรวงกลาโหม ท้ังน้ีหน่วยงาน 

หลักในกรมป้องกันและบรรเทาสาธารณภัยท�ำหน้าที่เป็น 

หน่วยงานกลางของรฐัในการด�ำเนนิการเกีย่วกบัการป้องกนั

และบรรเทาสาธารณภัยของประเทศ ตามมาตรา ๑๑  

แห่งพระราชบัญญัติป้องกันและบรรเทาสาธารณภัย  

พ.ศ. ๒๕๕๐ โดยมีหน้าที่จัดให้มีการศึกษาวิจัยเพื่อหา

มาตรการในการป้องกันและบรรเทาสาธารณภัยให้ม ี

ประสิทธิภาพ และแนะน�ำให้ค�ำปรึกษา และอบรมเกี่ยวกับ 

การป้องกันและบรรเทาสาธารณภัยแก่หน่วยงานของรัฐ  

องค์กรปกครองส่วนท้องถิ่น และหน่วยงานภาคเอกชน

โดยยึดกรอบแนวทางการปฏิบัติตามหลักมาตรฐานสากล  

และพระราชบัญญัติป ้องกันและบรรเทาสาธารณภัย  

ด�ำเนนิการตามแนวทางการปฏิบตังิานร่วมระหว่างพลเรอืน

กับทหารในการบรรเทาสาธารณภัย และด�ำรงการติดต่อ

สือ่สารและประสานการปฏบิตัอิย่างใกล้ชดิระหว่างพลเรอืน

กับทหารในพื้นที่

๑.๓	 กระทรวงกลาโหมกับการปฏิบัติขณะเกิด 

ภัยพิบัติและสาธารณภัย

	 	 ตามพระราชบัญญัติจัดระเบียบราชการ

กระทรวงกลาโหม พ.ศ. ๒๕๕๑ มาตรา ๘ (๓) กระทรวง

กลาโหมมีอ�ำนาจหน้าที่ในการปกป้องพิทักษ์รักษาผล-

ประโยชน์แห่งชาติและการปกครองระบอบประชาธิปไตย

อนัมพีระมหากษัตรย์ิเป็นประมขุ พฒันาประเทศ เพือ่ความ 

มั่นคง ตลอดจนสนับสนุนภารกิจอื่นของรัฐในการพัฒนา  

การป้องกนัและแก้ไขปัญหาจากภยัพบิตั ิและการช่วยเหลอื

ประชาชน และตามพระราชกฤษฎกีาแบ่งส่วนราชการและ

ก�ำหนดหน้าที่ของส่วนราชการ กองบัญชาการกองทัพไทย 

กองทัพไทย กระทรวงกลาโหม พ.ศ. ๒๕๕๒ มาตรา ๑๒ 

หน่วยบัญชาการทหารพัฒนา มีหน้าที่พิจารณาเสนอ 

ความเห็นเกี่ยวกับนโยบาย อ�ำนวยการ ประสานงาน และ 

ด�ำเนนิการพฒันาประเทศเพ่ือเสรมิสร้างความมัน่คงของชาติ  

สนับสนุนภารกิจของรัฐในการพัฒนาชาติ การป้องกันและ

แก้ไขปัญหาจากภัยพิบัติและสาธารณภัย ตลอดจนปฏิบัติ

ภารกิจอื่นใดตามที่ได้รับมอบหมาย

๑.๔	 โครงการประยุกต์ใช้แผนที่สถานการณ์ร่วม

เพื่อจ�ำลองภารกิจการช่วยเหลือทางทหารในสถานการณ์

ฉุกเฉิน

	 	 สถาบันเทคโนโลยีป้องกันประเทศ (องค์การ

มหาชน) ก�ำลังวิจัยและพัฒนาโครงการประยุกต์ใช้แผนที่

สถานการณ์ร่วมเพื่อจ�ำลองภารกิจการช่วยเหลือทางทหาร

ในสถานการณ์ฉุกเฉิน ระยะเวลา ๓ ปี ระหว่างปี ๖๑-๖๓ 

เพื่อใช้อ�ำนวยการปฏิบัติในภารกิจการช่วยเหลือทางทหาร 

ในสถานการณ์ฉุกเฉิน โดยการสร้างความตระหนักรู้จาก 

แผนที่สถานการณ์ร่วม (Common Operation Picture  

หรือ COP) สามารถปรับแต่งสถานการณ์ขณะเวลาจริง 

ด้วยการน�ำภาพถ่ายและวิดีโอจากอากาศยานไร้คนขับ  

(Unmanned Aerial Vehicle หรือ UAV) มาปรับภาพ 

สถานการณ์ให้เสมือนจริง สามารถรับสัญญาณต�ำบลที่ต้ัง
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ของเจ้าหน้าที่ผู้ปฏิบัติมาจากระบบส่งสัญญาณท่ีติดตั้งบน 

UAV ได้ขณะเวลาจริง ประกอบการรายงานสถานการณ์

ฉุกเฉินซึ่งน�ำไปประยุกต์ใช้กับสถานการณ์ฉุกเฉินอื่น เช่น 

ภยัพบิตัหิรอืสาธารณภยั เป็นต้น ท�ำให้กระบวนการจ�ำลอง 

สถานการณ์การช่วยเหลือทางทหารในสถานการณ์ฉุกเฉิน 

เช่น ภัยพิบัติหรือสาธารณภัย เป็นต้น เป็นไปอย่างมี

ประสิทธิภาพ สามารถประเมินและติดตามผลการปฏิบัติ

ภารกิจได้จากศูนย์ควบคุมและส่ังการวัตถุประสงค์ของ 

โครงการฯ ดังกล่าวประกอบด้วยการวิจัยและพัฒนา 

ต่อยอดแผนที่สถานการณ์ร่วมในรูปแบบสามมิติด้วย

ภาพถ่ายจาก UAV การแสดงผลการปฏิบัติหน้าที่ของ 

ทหารขณะปฏิบัติภารกิจในสถานการณ์ฉุกเฉิน และการ

จ�ำลองภาพสถานการณ์ฉุกเฉินในระบบ C4ISR โดยใช ้

กรณีการเกิดอุทกภัยเป็นสถานการณ์ฉุกเฉิน

๒. ระบบอ�ำนวยการปฏิบัติเพื่อการบรรเทาภัยพิบัติ 

และสาธารณภัย

๒.๑	 เทคโนโลยกีารอ�ำนวยการการสือ่สารเพือ่การ

บรรเทาภัยพิบัติและสาธารณภัยในปัจจุบัน

	 	 คณะกรรมการป้องกันและบรรเทาสาธารณภัย 

(๒๕๕๘: ๗๒-๗๓) ก�ำหนดแนวทางปฏิบัติในการสื่อสาร 

และโทรคมนาคม โดยให้ความส�ำคัญในการแลกเปลี่ยน

ข้อมูล (Information) และข่าวสาร (Intelligence) เพื่อ

แจ้งเตอืนภยัแก่ประชาชน ประสานงาน ควบคมุ สัง่การและ 

รายงานผลการปฏิบัติงาน ระหว่างหน่วยเผชิญเหตุด้วยกัน 

กับหน่วยงานที่มีหน้าท่ีสนับสนุนการเผชิญเหตุด้านต่าง ๆ  

โดยต้องจัดให้มีระบบการติดต่อสื่อสารที่ใช้การได้ในภาวะ 

ฉุกเฉินและต้องมีมากกว่า ๒ ระบบขึ้นไป การติดต่อสื่อสาร 

ระหว่างกองบัญชาการป้องกันและบรรเทาสาธารณภัย 

แต่ละระดับต้องสามารถกระท�ำได้ตลอด ๒๔ ชั่วโมง และ 

ต้องจัดให้มีมากกว่า ๒ ช่องทางขึ้นไป ซึ่งแนวคิดของระบบ 

อ�ำนวยการปฏบิตัเิพือ่การบรรเทาภยัพบิตัแิละสาธารณภยั

ยดึถอืความจ�ำเป็นในเชิงการปฏบิตักิารทีก่ล่าวถงึมาทัง้หมดน้ี 

ถึงแม้ส่ือออนไลน์ต่าง ๆ จะเข้ามามีบทบาทส�ำคัญในการ

รายงานเหตกุารณ์ภาวะฉกุเฉินต่าง ๆ  ตามที ่Lisa Dethridge 

และ Brian Quinn (2016) ได้น�ำเสนอผลการศึกษาไว ้ 

แต่กลับไม่มีการกล่าวถึงระบบการติดต่อส่ือสารที่ใช้การได้

ในภาวะฉกุเฉนิ ถงึแม้จะสามารถน�ำไปปรบัใช้ในสถานการณ์

ฉุกเฉิน ซึ่งต้องผ่านการบัญชาการเหตุการณ์เดียว (Single  

Incident Command) Kurniawan Adi Saputro  

(๒๐๑๖) น�ำเสนอกรณีศึกษาด้านกลยุทธ์การสื่อสารที่ใช้ 

ในอาสาสมัครด้านการข่าวของ Jalin Merapi ในระหว่าง

เกิดภัยพิบัติภูเขาไฟ Merapi ที่ประเทศอินโดนีเซีย ในป ี 

ค.ศ. ๒๐๑๐ ใช้หลักการเชือ่มต่อเข้ากบัผูป้ระสบภยัโดยตรง

เพือ่เพิม่ขดีความสามารถในการช่วยเหลือและการรบับรจิาค 

แต่ไม่ได้กล่าวถงึแนวทางในการอ�ำนวยการปฏบิตัแิบบเคลือ่นที ่

เพื่อการบรรเทาภัยพิบัติและสาธารณภัย ซึ่งบทความนี้ 

จะกล่าวถึงในหัวข้อ ๒.๕ และเป็นการติดต่อสื่อสารเพื่อ 

ส่งข่าวสารส�ำคัญของระบบอ�ำนวยการปฏิบัติ

การแปลความหมายของข้อมลู (Data) ทีส่ือ่สารกัน 

ในสื่อออนไลน์เป็นสิ่งส�ำคัญและจะเป็นข่าวสารส�ำคัญ 

ในการตระหนักรู้สถานการณ์ (Situational Awareness) 

จะเห็นว่า Philip Pond (2016) ให้ความส�ำคัญกับการ 

ตระหนกัรูส้ถานการณ์ โดยศกึษาลกึลงไปถงึวธิทีีใ่ช้ Twitter 

ในการเป็นเครือ่งมอืให้ได้มาซึง่ข่าวสารเกีย่วกบัสถานการณ์ 

ในระดับท้องถิ่นที่เกิดเหตุ ข่าวสารเหล่านั้นจะถูกน�ำไป

ใช้ในการส่ือสารเพื่อตอบสนองภัยพิบัติที่ เกิดขึ้นและ 

สร้างการฟื้นฟูเข้าสู่สภาวะปกติและไม่ควรพึ่งพาการแปล 

ความหมายจากข้อมูลที่ส่งผ่าน Twitter มาก จึงเสนอแนะ 

ให้เพิ่มเติมตัวแปรทางด้านเวลาและตัวแปรเชิงพื้นที่เพื่อให้ 

เกิดการประเมินสถานการณ์ได้ดียิ่งขึ้น อย่างไรก็ตาม 

ในผลงานดังกล่าวขาดการกล่าวถึงเทคโนโลยีท่ีจะน�ำไป 

ใช้งานเพื่อให้ได้มาซ่ึงตัวแปรด้านเวลาและตัวแปรเชิงพื้นที ่ 

แตกต่างจากแนวคิดระบบอ�ำนวยการปฏิบัติแบบเคลื่อนที่ 
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เพื่อการบรรเทาภัยพิบัติและสาธารณภัยของบทความทาง

วิชาการฉบับนี้ที่ได้น�ำเสนอ C4ISR แบบเคลื่อนที่ติดตั้งบน  

UAV ซึ่งแตกต่างออกไปจากวรรณกรรมที่ทบทวนดังกล่าว 

อีกตัวอย่างหนึ่งคือ Samanthi W. Durage และคณะ 

(๒๐๑๗) ซึ่งประยุกต์ใช้ระเบียบวิธีวิจัยด้านการสร้าง 

ตวัแบบและการจ�ำลองเพือ่วเิคราะห์การตรวจจบั การแจ้งเตอืน  

และการตดิต่อสือ่สารเมือ่เกดิพายทุอร์นาโดในทุง่หญ้าแพรี่ 

ประเทศแคนาดา จนกระทั่งเกิดแนวทางปฏิบัติและการน�ำ 

ไปใช้งานจริงเพื่อกระบวนการตรวจจับ การแจ้งเตือนและ

การประเมนิเหตกุารณ์พายทุอร์นาโด โดยเน้นกระบวนการ 

การมส่ีวนร่วมของหน่วยงานทีเ่กีย่วข้องเพือ่ก�ำหนดมาตรการ 

บรรเทาเหตุ ซึ่งคล้ายคลึงแนวคิดตามบทความวิชาการ 

ฉบับนี้ แต่มีความแตกต่างกันในระดับผู ้ปฏิบัติซ่ึงเน้น 

ภาคพลเรือนมากกว่าทหาร และยังเป็นการพึ่งพาระบบ 

การติดต่อส่ือสารเดิมท่ีมีอยู ่แทนท่ีจะเป็นการสถาปนา 

ระบบสื่อสารขึ้นเอง

การอ�ำนวยการการสือ่สารเพือ่การบรรเทาภยัพบิตัิ

และสาธารณภยัภายในกระทรวงกลาโหมตามทีก่ล่าวไว้แล้ว 

ในหัวข้อ ๑.๓ เป็นไปตามภารกิจและหน้าที่รับผิดชอบ 

Chamnan Kumsap และคณะ (๒๐๑๖) ได้เสนอโครงร่าง 

โครงการวิจัยและพัฒนาของสถาบันเทคโนโลยีป้องกัน

ประเทศ (องค์การมหาชน) ที่มุ ่งเน้นการปฏิบัติภารกิจ 

ทีไ่ม่ใช่การรบของกระทรวงกลาโหม โดยยกตวัอย่างอทุกภัย 

ร้ายแรงที่ เกิดขึ้นในประเทศไทยเม่ือปี พ.ศ. ๒๕๕๔  

สาระส�ำคัญของโครงการอยู่ท่ีการประยุกต์ใช้เทคโนโลยี

การจ�ำลองยทุธ์และการฝึกเสมอืนจรงิมาเป็นเครือ่งมอืช่วย

ในการประเมินภัยพิบัติ การเสนอให้มีการศึกษาทดลอง

จนกระทั่งได้ขั้นตอนมาตรฐานการปฏิบัติงาน (Standard 

Operating Procedure) หรือ SOP ของประเทศไทยเอง  

ทั้งนี้เพื่อเตรียมการและตอบสนองภัยพิบัติที่จะเกิดขึ้น  

เป้าหมายผลผลิตโครงการจะเกิดระบบจ�ำลองและระบบ

เครื่องช่วยฝึกภัยพิบัติซึ่งสามารถน�ำไปใช้ในการฝึกร่วม/

ผสมกบักองก�ำลังนานาชาติในภารกจิการให้ความช่วยเหลือ 

ทางมนุษยธรรมและการบรรเทาภัยพิบัติ (Humanitarian  

Aid and Disaster Relief) หรือ HADR ซึ่งจะเป็นระบบ

ใหญ่ที่สามารถน�ำผลผลิตแนวคิดระบบอ�ำนวยการปฏิบัติ 

แบบเคล่ือนที่เพื่อการบรรเทาภัยพิบัติและสาธารณภัยไป 

เป็นเครือข่ายหลักของ C4ISR ในการบรรเทาภัยพิบัติ 

และสาธารณภัยภายในกระทรวงกลาโหมได้ จะเห็นได้ว่า 

มีแนวทางและความเป็นไปได้สูงในการน�ำเทคโนโลยี COP  

UAV และ C4ISR มาประยกุต์ใช้ในภาวะฉกุเฉนิจากภยัพิบตั ิ

Chamnan Kumsap และคณะ (๒๐๑๗: ๑) ได้ทบทวน

วรรณกรรมและน�ำเสนอแนวคิดการสร้างความตระหนักรู้

สถานการณ์โดยการแสดงภาพสถานการณ์ร่วม เพื่อช่วยให้

ผู้บังคับบัญชาตัดสินใจในการปฏิบัติภารกิจในภาวะฉุกเฉิน

ของเจ้าหน้าที่ผู้ปฏิบัติในพื้นที่เกิดเหตุ แนวคิดนี้เป็นการ 

บูรณาการเทคโนโลยีอากาศยานไร้คนขับ (Unmanned  

Aerial Vehicle) หรือ UAV การจ�ำลองยุทธ์และการฝึก

เสมือนจริง และเทคโนโลยีสารสนเทศและการส่ือสาร  

เพื่อการเตรียมการก่อนเกิดเหตุภัยพิบัติและการเข้าปฏิบัต ิ

ภารกจิทนัต่อเหตกุารณ์ ทัง้นีอ้ยูภ่ายใต้การประสบเหตรุะบบ 

การส่ือสารล้มเหลวหรอืขาดสัญญาณการตดิต่อสือ่สารหรอื 

การประเมนิเหตกุารณ์ความเสือ่มโทรมของสภาพแวดล้อม 

อันจะน�ำไปสู่ภัยพิบัติขนาดใหญ่ ซึ่ง Chamnan Kumsap 

และคณะ (๒๐๑๗: ๒) ได้ยกตัวอย่างเพื่ออภิปรายกิจกรรม

การประยกุต์ใช้เทคโนโลย ีUAV และการจ�ำลองภูมปิระเทศ 

๓ มิติ (Three Dimensional Terrain Modelling)  

เพื่อสะท้อนให้เห็นการท�ำงานของชุมชนในระดับองค์การ

บรหิารส่วนต�ำบลและประชาชนในพืน้ท่ี ในการฟ้ืนฟสูภาพ 

ผืนป่าของต�ำบลแม่ทา อ�ำเภอแม่ออน จังหวัดเชียงใหม ่ 

ให้กลบัคนืสู่สภาพปกตหิลงัจากผ่านเหตกุารณ์การสัมปทาน 

เหมืองแร่และการสัมปทานป่าไม้เป็นเวลาเกือบทศวรรษ 

งานเขียนน้ีมีบทสรุปคือเทคโนโลยี UAV และการจ�ำลอง 

ภูมิประเทศ ๓ มิติ สามารถช่วยเหลือชุมชนในการประเมิน 
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และวางแผนสร้างความอุดมสมบรูณ์ของทรพัยากรธรรมชาติ 

และการฟื้นฟูป่าเข้าสู่สภาวะปกติได้ อย่างไรก็ตามการน�ำ

ระบบอันเป็นผลผลิตของแนวคิดนี้ไปใช้ในการฝึกและ

การปฏิบัติภารกิจจริงของหน่วยบัญชาการทหารพัฒนา 

เป็นส่วนหนึ่งของการด�ำเนินการโครงการวิจัยและพัฒนา 

เพื่อประยุกต์ใช้แผนที่สถานการณ์ร่วมเพื่อจ�ำลองภารกิจ

การช่วยเหลือทางทหารในสถานการณ์ฉุกเฉิน ซึ่งผู้เขียน 

จะได้น�ำเสนอผลการวิจัยและพัฒนาในรูปแบบบทความ

วิจัยในโอกาสต่อไป

๒.๒	 แนวคิดการอ�ำนวยการปฏิบัติแบบเคลื่อนที ่

เพื่อการบรรเทาภัยพิบัติและสาธารณภัย 

	 	 Milan และ Enrico (2016) กล่าวไว้ว่า 

เมือ่ภยัพิบตัเิกดิขึน้ ประเดน็ส�ำคญัท่ีสดุทีต้่องได้รบัการแก้ไข 

คือการปกป้องชีวิตมนุษย์จึงก�ำหนดแนวทางการปฏิบัติ 

เป็น ๓ ขั้นตอน โดยมีเทคโนโลยี UAV เข้ามามีส่วนร่วม 

ในการจัดการภัยพิบัติจากธรรมชาติ ประกอบด้วย ๑) การ 

เตรียมความพร้อมก่อนภัยพิบัติ เ ก่ียวข ้องกับวิธีการ 

ในการส�ำรวจก่อนการเกิดภัยพิบัติและระบบเตือนภัย 

ล่วงหน้า ๒) การประเมินภัยพิบัติโดยสร้างความตระหนักรู้ 

สถานการณ์ระหว่างภัยพิบัติในเวลาจริงและด�ำเนินการ

ศึกษาความเสียหายที่เกิดขึ้นจนแล้วเสร็จเพื่อวางแผนการ

ส่งก�ำลังบ�ำรุง และ ๓) การเผชิญเหตุและการฟื้นฟูภัยพิบัติ

ประกอบด้วยภารกิจการค้นหาและช่วยเหลอื (Search and  

Rescue หรือ SAR) การสร้างโครงข่ายการส่ือสารหลัก 

และการส�ำรวจพื้นท่ีเกิดเหตุสืบเน่ืองจากการประกันภัย 

ต่าง ๆ โดยมี UAV เป็นเทคโนโลยีหลักในการช่วยสถาปนา

เครือข่ายการสือ่สารขึน้ร่วมกบัเทคโนโลยเีครอืข่ายเซนเซอร์

ไร้สาย (Wireless Sensor Network หรือ WSN) แต่ UAV 

ที่ใช้ต้องพึ่งพลังงานจากแบตเตอรี่จึงยังคงประสบปัญหา 

ทีน่่าสนใจในการศกึษาเพิม่เติมคอืความจ�ำเป็นและห้วงเวลา

ในการชาร์จแบตเตอรี่แนวคิดของระบบอ�ำนวยการปฏิบัติ

แบบเคล่ือนทีเ่พือ่การบรรเทาภัยพบิตัแิละสาธารณภัย การ

สถาปนาระบบสื่อสารติดตั้งบน UAV ท�ำการบนอากาศได้ 

๖ ชั่วโมง โดยใช้พลังงานจากน�้ำมันเชื้อเพลิงในภาพที่ ๑  

ให้สามารถน�ำไปใช้ช่วยฝึกก่อนเกิดเหตุฉุกเฉินจากภัยพิบัติ 

และสาธารณภยั หรอืขณะเกดิเหตจุะสามารถปรับไปใช้เป็น

เครือ่งมอืในการปฏบิตัภิารกิจได้ ระบบประกอบด้วยอปุกรณ์ 

สื่อสารสัญญาณแบบพกพา (Manpack) เพื่อสื่อสัญญาณ

เสียง ภาพ และวิดีโอ ผ่าน UAV ส่ือสารสัญญาณเพื่อ

เชื่อมโยงข้อมูลไปยังระบบอ�ำนวยการปฏิบัติแบบเคลื่อนท่ี 

ส�ำหรับการวิเคราะห์ข้อมูลเพื่อสร้างข่าวสารที่เชื่อถือได ้

ก่อนส่งผ่านโครงข่ายการสื่อสารเข้าสู ่ศูนย์อ�ำนวยการ 

ในแนวหลัง เป็นแนวคิดการออกแบบให้ระบบท�ำงานได้ใน 

สองลักษณะ (Dual-function) อีกทั้งสถานการณ์หรือเหตุ 

ฉุกเฉินที่ทหารจะเข้าไปช่วยเหลือพลเรือนด้านมนุษยธรรม

และการฟื้นฟูภัยพิบัติจึงเป็นการใช้งานได้สองประเภท 

(Dual-use) จงึได้รบัความสนใจจากหลาย ๆ  ฝ่ายทีเ่กีย่วข้อง 

เนื่องจากระบบสามารถสถาปนาระบบสื่อสารของตนเอง

ในพื้นที่สถานการณ์ขณะเกิดเหตุฉุกเฉินและอยู่ในพื้นที่ 

ห่างไกลจากโครงสร้างพื้นฐานด้านการส่ือสารของรัฐจาก 

การน�ำ UAV มาถ่ายทอดสญัญาณขณะทหารปฏบิตัภิารกจิ

ฉุกเฉินและประยุกต์ใช้แผนที่สถานการณ์ร่วม เพื่อจ�ำลอง 

ภารกจิการช่วยเหลอืทางทหารในสถานการณ์ฉกุเฉนิ จากนัน้ 

จงึใช้เทคโนโลยกีารสร้างตวัแบบและการจ�ำลอง (Modelling  

and Simulation) สร้างความเข้าใจ และความตระหนักรู้ 

สถานการณ์ร่วม เพือ่ให้ผูบ้งัคบับญัชาสัง่การทีศ่นูย์ควบคมุ 

และสัง่การในพืน้ทีห่่างไกลได้ออกค�ำสัง่ตาม SOP รวมถงึการ

ตัดสินใจต่อการปฏิบัติภารกิจฉุกเฉินให้ทหารที่ปฏิบัติการ 

ในพื้นที่รับค�ำส่ังไปปฏิบัติได้ทันที โดยใช้ผลการวิเคราะห ์

ข้อมูลจากเจ้าหน้าที่ผู ้ปฏิบัติในพื้นที่เกิดเหตุฉุกเฉินด้วย 

เคร่ืองมือทางการวิเคราะห์ในระบบ เพื่อส่งข่าวสารของ

สถานการณ์เพือ่ให้ผู้บงัคบับญัชาตดัสินใจใกล้เคยีงเวลาจรงิ 
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๒.๓	 วัตถปุระสงค์ของแนวคดิการอ�ำนวยการปฏบิตัิ 

เพื่อการบรรเทาภัยพิบัติและสาธารณภัย

	 	 ผู ้เขียนได้น�ำเสนอแนวคิดระบบแก่หน่วย

บัญชาการทหารพัฒนา ทั้งน้ี เพื่อให้หน่วยน�ำระบบไป

ประกอบการปฏิบัติภารกิจและการฝึกบรรเทาภัยพิบัติ 

และสาธารณภัย โดยระบบได ้รับการออกแบบตาม

วัตถุประสงค์การแสดงผลการปฏิบัติหน้าที่ของทหารขณะ 

ปฏิบัติภารกิจในสถานการณ์ฉุกเฉิน จึงตรงตามความ

ต้องการเครื่องมือสื่อสารของหน่วยบัญชาการทหารพัฒนา  

(ภาพที่ ๒) เพื่อเชื่อมเข้ากับศูนย์บัญชาการท่ีเสียค่าใช้จ่าย 

น้อยกว่าและทันเวลามากกว่าผ่านระบบดาวเทยีม การวิจัย 

และพัฒนาระบบเป็นการต่อยอดแผนท่ีสถานการณ์ร่วม 

ในรูปแบบสามมิติด้วยภาพถ่ายจาก UAV จึงตอบสนอง 

ความต้องการการตระหนักรู้ด้วยแผนที่สถานการณ์ร่วม 

ในการบัญชาการและควบคุมเพื่อช่วยให้การตัดสินใจได้ดี 

กว่าแนวทางการปฏบิตัเิดมิ อกีทัง้แนวคดินีเ้ป็นการจ�ำลอง 

ภาพสถานการณ์ฉุกเฉินให้ข้อมูลจากพื้นท่ีเกิดเหตุผ่าน 

กระบวนการวิเคราะห์ในระบบอ�ำนวยการแบบเคลื่อนที่  

(Mobile Command, Control, Communication,  

Computer, Intelligence, Surveillance และ  

Reconnaissance) หรือ Mobile C4ISR เพ่ือเช่ือมโยง 

การอ�ำนวยการปฏบิตัไิด้รวดเรว็และมปีระสทิธภิาพมากกว่า

ระบบควบคุมและสั่งการเดิมที่ใช้งานอยู่

๒.๔	 การสื่อสารข้อมูลและข่าวสารภายในระบบ

อ�ำนวยการปฏิบัติ

	 	 ข้อมูลในระบบอ�ำนวยการปฏิบัติมีทิศทาง

การไหลตามภาพที่ ๓ ซึ่งในการเตรียมความพร้อม (Pre-

paredness) ก่อนเกิดอุทกภัย UAV จะท�ำหน้าที่บินถ่าย

ภาพพื้นท่ีที่คาดการณ์ว ่าจะเกิดอุทกภัยตามหลักการ 

ลาดตระเวน (Reconnaissance) พร้อมกรรมวธิกีารเฝ้าตรวจ  

(Surveillance) และการส�ำรวจภาคพืน้ (Ground Survey)  

เพ่ือความถกูต้องของข้อมลูในการจดัเตรยีมแผนท่ีสถานการณ์  

๓ มิติ การเข้าบรรเทา (Relief) เหตุอุทกภัยด้วย UAV ที่

ท�ำหน้าที่ลาดตระเวนบนระดับความสูง ๙,๐๐๐ ฟุต เพื่อ 

ส่ือสารสัญญาณข้อมูลจากอุปกรณ์ส่ือสารสัญญาณแบบ 

พกพา (Manpack) จากพื้นที่เข้าสู่ระบบอ�ำนวยการปฏิบัติ

แบบเคลือ่นทีห่่างออกไปได้ถงึ ๑๕๐ กโิลเมตร เพือ่วิเคราะห์ 

ข้อมูล ภาพ หรือวิดีโอ ก่อนส่งข่าวสารที่ได้ผ่านโครงข่าย 

การสื่อสารปกติเข้าสู่ศูนย์อ�ำนวยการสถานการณ์ฉุกเฉิน

ภาพที่ ๑ สถาปัตยกรรมระบบอ�ำนวยการปฏิบัติแบบเคลื่อนที่เพื่อการบรรเทาภัยพิบัติและสาธารณภัย
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ภาพที่ ๒ แนวคิดการน�ำระบบไปประกอบการปฏิบัติภารกิจและการฝึกบรรเทาภัยพิบัติและสาธารณภัย 

ภาพที่ ๓ การสื่อสารข้อมูลในการปฏิบัติภารกิจและการฝึกบรรเทาภัยพิบัติและสาธารณภัย
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๒.๕	 การอ�ำนวยการปฏิบัติแบบเคลื่อนท่ีเพื่อการ

บรรเทาภัยพิบัติและสาธารณภัยบัญชาการทหารพัฒนา  

(๒๕๖๐) ก�ำหนดแนวทางการควบคุมการปฏิบัติไว ้  

ซึ่งประกอบเข้ากับการสื่อสารข้อมูลและข่าวสารภายใน

ระบบอ�ำนวยการปฏิบัติได้ดังต่อไปนี้

ภาพที่ ๔ การสื่อสารข้อมูลในการปฏิบัติภารกิจและการฝึกบรรเทาภัยพิบัติและสาธารณภัย

	 ๒.๕.๑	 การประเมินความเสียหายการเตรียม 

ความพร้อมก่อนเกิดอุทกภัยด้วย UAV ท�ำให้ได้ข้อมูล 

ในการเตรียมแผนท่ีสถานการณ์ท่ีมีความถูกต้อง ทันสมัย 

และสร้างแผนที่สถานการณ์ร่วม ๓ มิติได้ กอปรกับระบบ

วางแผนให้มีการจัดเก็บข้อมูลภูมิสารสนเทศเชิงพ้ืนที ่ 

(Geo-spatial Information) ของพื้นที่เกิดเหตุไว้ล่วงหน้า  

(กล่องซ้ายมือของภาพที่ ๔) ดังนั้นขีดความสามารถของ

ระบบอ�ำนวยการปฏบิตัแิบบเคลือ่นที ่จงึสามารถประเมนิค่า 

ความเสียหายของพื้นท่ีได้อย่างถูกต้อง ท้ังจากข้อมูล 

ของระบบจะถูกน�ำมาใช้ค�ำนวณพื้นที่การเข้าถึงทั้งเรือ 

ท้องแบนหรือรถบรรทุกของหน่วยบัญชาการทหารพัฒนา  

ซ่ึงเป็นข่าวสารจากการเตรียมความพร้อมจากผู้บัญชาการ

เหตุการณ์รายงานให้ผู ้อ�ำนวยการเหตุการณ์ตัดสินใจ 

ส่งความช่วยเหลือเข้าไปยังพื้นที่ตามธรรมชาติของการ 

เข้าถงึพืน้ทีน่ัน้ ๆ  จะเหน็ได้ว่าความถกูต้องของข้อมลู DEM  

จะมีส่วนส�ำคัญอย่างยิ่งในการได้มาซ่ึงข่าวสารส�ำคัญ 

เนื่องจากพื้นที่อุทกภัยจะไม่มีสิ่งสะดุดตา (Landmark)  

ให้ได้สังเกตเฉกเช่นเหตุการณ์ปกติ

ที่เตรียมการไว้ล่วงหน้าและข้อมูลทันสมัยล่าสุดจากการ 

ลาดตระเวนทางอากาศด้วย UAV

	 ๒.๕.๒	 การเข้าพื้นที่ยากล�ำบากข้อมูลภูมิ-

สารสนเทศของเครือข่ายถนน เส้นทางน�้ำ และแบบจ�ำลอง 

ระดับสูงเชิงเลข (Digital Elevation Model) หรือ DEM 
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ภาพที่ ๕ แนวทางปฏิบัติเพื่อรวบรวมข้อมูลผู้ประสบภัยพิบัติและสาธารณภัย

	 ๒.๕.๓	 การค ้นหาต�ำแหน ่ง ผู ้ประสบภัย  

ขดีความสามารถของ Manpack ทีส่ามารถรายงานต�ำแหน่ง

การปฏิบัติหน้าที่ของเจ้าหน้าที่ ผ่านการถ่ายทอดสัญญาณ

จาก UAV ที่ระบุพิกัดของการปฏิบัติการบนอากาศได้ 

(ตามแนวทางการปฏิบัติในภาพท่ี ๕) เป็นข้อมูลพื้นฐาน 

ให้ระบบอ�ำนวยการปฏบิติัแบบเคลือ่นทีข่องการบญัชาการ

เหตุการณ์ สามารถระบุต�ำแหน่งของผู้ประสบอุทกภัยได้ 

พร้อมทัง้แสดงผลบนแผนทีส่ถานการณ์ร่วม ๓ มติ ิจะท�ำให้ 

ผูบ้งัคบับญัชาประจ�ำศนูย์อ�ำนวยการจดัส่งก�ำลงัเข้าช่วยเหลอื 

ผู้ประสบภัยได้อย่างแม่นย�ำ  อีกทั้งการวิเคราะห์บนข้อมูล 

ภมูสิารสนเทศเชงิพ้ืนทีจ่ะท�ำให้ตัดสนิใจเลอืกยานพาหนะและ 

เส้นทางทีเ่หมาะสมในการเข้าถงึต�ำแหน่งของผูป้ระสบภยัได้

	 ๒.๕.๔	 การกู้ภัยและกู้ชีพการส่งทีมกู้ภัยหรือ

ทีมกู้ชีพเข้าไปยังต�ำบลที่ต้ังตามรายงานและข่าวสารในข้อ 

๒.๕.๓ จะด�ำเนนิไปตาม SOP ในการกูภั้ยและกูช้พี ข่าวสาร

ที่ได้รับจากระบบอ�ำนวยการปฏิบัติและข้อมูลจากแหล่ง

อื่น ๆ ที่เชื่อถือได้จะถูกน�ำเข้าสู่กระบวนการตัดสินใจของ 

ผูอ้�ำนวยการสถานการณ์ เช่น อปุกรณ์และการปฐมพยาบาล

เบือ้งต้น เป็นต้น จากภาพที ่๖ (ซ้าย) จะเหน็หน้าต่างแผนที่ 

สถานการณ์ร่วม ๓ มิติ แสดงต�ำแหน่งของเจ้าหน้าที่กู้ภัย  

(เครื่องหมายดาว) แสดงต�ำแหน่งเดียวกันบนแผนที่

ภูมิประเทศ ๒ มิติ (ภาพกลาง) พร้อมภาพขณะเวลาจริง

ของการเฝ้าตรวจด้วย UAV (ภาพบนขวา) และสถานการณ์

จรงิทีเ่จ้าหน้าทีกู่ภั้ยมองเหน็ได้ (ภาพล่างขวา) ภาพข่าวสาร

ทั้งหมดน้ีจะปรากฏบนหน้าจอภายใต้การควบคุมของ 

ผู้บัญชาการเหตุการณ์ 

	 ๒.๕.๕	 การน�ำผู ้ประสบภัยออกจากพื้นที่

อันตรายข้อมูลภูมิสารสนเทศของศูนย์พักพิงชั่วคราวและ

เส้นทางเข้า-ออกพื้นที่ล�ำบากระบบจะถูกน�ำมาใช้วางแผน 

การปฏิบัติ UAV ที่ติดตั้งเซนเซอร์ในการลาดตระเวนและ 

การเฝ้าตรวจจะท�ำหน้าท่ีเสมือนตาและหูของผู้อ�ำนวยการ

ศูนย์ในการเหน็ภาพสถานการณ์ในหรอืใกล้เคียงเวลาจรงิขณะ

ควบคุมการปฏิบัต ิ และท�ำการส่ือสารแบบสองทางไป-กลับ 

จากระบบการถ่ายทอดสัญญาณส่ือสารที่สถาปนาขึ้น 
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เพื่ออ�ำนวยการปฏิบัติ จนกระทั่งชุดกู้ภัยและกู้ชีพสามารถ

น�ำผู ้ประสบภัยออกจากพื้นที่อันตรายไปยังศูนย์พักพิง

ชั่วคราวเพื่อเข้ารับการรักษาหรือสู่กระบวนการฟื้นฟูอื่น ๆ

๒.๖	 การน�ำไปใช้การได้จริงของแนวคิดระบบการ

อ�ำนวยการปฏบิตัด้ิานการบรรเทาภยัพบิตัแิละสาธารณภัย

	 	 คณะกรรมการป้องกันและบรรเทาสาธารณภัย 

(๒๕๕๘: ๓) สรุปปฏิญญากรุงเทพฯ ว่าด้วยการลดความ 

เสี่ยงจากภัยพิบัติของเอเชียและแปซิฟิก พ.ศ. ๒๕๕๗  

ว่ามีข้อเรียกร้องให้รัฐบาลและหน่วยงานเครือข่ายร่วมกัน 

ด�ำเนินการในประเด็นส�ำคัญต่าง ๆ รวมไปถึงการส่งเสริม 

การใช้และพัฒนาวิทยาศาสตร์ เทคโนโลยี และนวัตกรรม 

เพื่อลดความเสี่ยงจากสาธารณภัย ดังน้ันแนวคิดระบบนี้  

จงึถอืเป็นส่วนหนึง่ในการพฒันานวตักรรมเพือ่การบรรเทา 

ภัยพิบัติและสาธารณภัย สามารถน�ำไปประยุกต์ใช้กับ 

ภารกิจหน่วยงานท่ีเกี่ยวข้องในการบรรเทาภัยพิบัติและ

สาธารณภยัโดยการท�ำหน้าท่ีเป็นระบบบญัชาการเหตกุารณ์ 

เป็นการเตรียมความพร้อมของกระทรวงกลาโหมในการ

ช่วยเหลอืประชาชนในการบรรเทาภยัพบัิตแิละสาธารณภยั  

ภาพที่ ๖ ภาพแผนที่สถานการณ์ร่วม ๓ มิติ ของการบรรเทาภัยพิบัติและสาธารณภัย

โดยใน Asian Defence Journal (2017: 1) มีการสัมมนา 

เชิงวิชาการว่าด้วยการเตรียมความพร้อมของกระทรวง

กลาโหมไทยในการบรรเทาภัยพิบัติและสาธารณภัย อีกทั้ง

ผูเ้ขยีนและนกัวจิยัในโครงการได้น�ำเสนอแนวคดิของระบบนี้ 

ไว้แล้วเช่นกัน (Asian Defence Journal, 2017 - 2)  

ในงาน Defense & Security 2017 ซึ่งจัดขึ้นระหว่างวันที่  

๖ - ๙ พฤศจิกายน ๒๕๖๐ ที่อิมแพ็ค อารีน่า เมืองทองธานี 

โดยผลผลิตของแนวคิดนี้จะถูกส่งมอบให้หน่วยบัญชาการ

ทหารพัฒนาภายในสิ้นป ีงบประมาณ พ.ศ. ๒๕๖๒  

และขยายผลไปยังหน่วยงานด้านการบรรเทาภัยพิบัติและ 

สาธารณภัยภายในประเทศในปีงบประมาณ พ.ศ. ๒๕๖๓

๓. บทสรุป

กระทรวงกลาโหมให้ความส�ำคัญกับการบรรเทา 

ภยัพบิตัแิละบรรเทาสาธารณภัย จงึมคีวามจ�ำเป็นในการพัฒนา 

ระบบส่ือสารให้มีความเหมาะสมกับสถานการณ์ โดยให้

มีขนาดเล็ก กะทัดรัด มีความคล่องตัวในการเคล่ือนย้าย  

ให้ความส�ำคัญในการแลกเปลี่ยนข้อมูลและข่าวสาร เพื่อ
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ประสานงาน ควบคมุ สัง่การ และรายงานผลการปฏบิตังิาน 

ระบบอ�ำนวยการปฏิบัติแบบเคลื่อนท่ีน้ีเป็นองค์ประกอบ

ส�ำคัญของโครงการประยุกต์ใช้แผนท่ีสถานการณ์ร่วมเพื่อ

จ�ำลองภารกจิการช่วยเหลอืทางทหารในสถานการณ์ฉกุเฉนิ  

ซึ่งเป็นการรับ-ส่งสัญญาณข้อมูลต�ำบลที่ตั้งของเจ้าหน้าที ่

ผู้ปฏิบัติผ่านระบบส่งสัญญาณที่ติดตั้งบน UAV ได้ขณะ

เวลาจริงเพื่อวัตถุประสงค์ของโครงการฯ ในการต่อยอด

แผนที่สถานการณ์ร่วมในรูปแบบสามมิติด้วยภาพถ่าย 

จาก UAV การแสดงผลการปฏิบัติหน้าท่ีของทหาร 

ขณะปฏิบัติภารกิจในสถานการณ์ฉุกเฉิน และการจ�ำลอง 

ภาพสถานการณ์ฉกุเฉนิในระบบ C4ISR โดยใช้กรณกีารเกดิ 

อทุกภยัเป็นสถานการณ์ฉกุเฉนิเป็นการบรูณาการเทคโนโลยี 

UAV การสร้างแบบจ�ำลองสามมติขิองพืน้ทีท่ีเ่กิดสถานการณ์ 

ฉุกเฉิน และสารสนเทศและการส่ือสาร โดยระบบสื่อสาร 

ติดตั้งบน UAV เพื่อบินถ่ายทอดสัญญาณท่ีความสูง 

๙,๐๐๐ ฟุต ส�ำหรับการสื่อสารสัญญาณข้อมูลจากอุปกรณ์  

Manpack ในพื้นท่ีเข้าสู ่ระบบอ�ำนวยการปฏิบัติแบบ 

เคลื่อนที่ห ่างออกไปได้ถึง ๑๕๐ กิโลเมตร สามารถ

แสดงผลการปฏิบัติหน้าที่ของทหารขณะปฏิบัติภารกิจ 

ในสถานการณ์ฉุกเฉินมาต่อยอดเป็นแผนท่ีสถานการณ์ 

ร่วมในรปูแบบสามมติด้ิวยภาพถ่ายจาก UAV จงึตอบสนอง 

ความตระหนกัรูด้้วยแผนทีส่ถานการณ์ร่วมในการบญัชาการ 

และควบคุมเพื่อช่วยในการตัดสินใจได้ดีกว่าแนวทางการ 

ปฏิบัติเดิม เนื่องจากแนวคิดระบบอ�ำนวยการปฏิบัติแบบ 

เคล่ือนที่เพื่อการบรรเทาภัยพิบัติและสาธารณภัยเป็น 

การจ�ำลองภาพสถานการณ์ฉุกเฉินให้ข้อมูลจากพ้ืนที่ 

เกดิเหตผุ่านกระบวนการวิเคราะห์ในระบบอ�ำนวยการแบบ 

เคลื่อนที่หรือ Mobile C4ISR เพื่อเชื่อมโยงการอ�ำนวย 

การปฏิบัติระหว่างผู้บังคับบัญชาและผู้ปฏิบัติได้รวดเร็ว 

และมีประสิทธิภาพมากกว่าระบบควบคุมและส่ังการเดิม

ที่ใช้งานอยู่ซึ่งจะสามารถน�ำไปใช้ในการปฏิบัติภารกิจจริง

ของหน่วยบัญชาการทหารพัฒนาตามแนวทางการควบคุม 

การปฏิบติัของหน่วยทหารพฒันาประกอบด้วย การประเมนิ

ความเสียหาย การเข้าพื้นที่ยากล�ำบากการค้นหาต�ำแหน่ง 

ผู้ประสบภัย การกู้ภัยและกู้ชีพ และการน�ำผู้ประสบภัย

ออกจากพืน้ทีอั่นตรายมาเป็นปัจจยัก�ำหนดข่าวสารทีว่ิ่งอยู่

ในระบบอ�ำนวยปฏิบัติภารกิจและการฝึกบรรเทาภัยพิบัต ิ

และสาธารณภัยจึงเป็นแนวคิดที่สามารถน�ำไปสนับสนุน

ภารกิจของหน่วยบัญชาการทหารพัฒนา ในการป้องกัน

และแก้ไขปัญหาจากภัยพิบัติและการช่วยเหลือประชาชน

ได้โดยตรง
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