
อากาศยานไรนกับนิ หรอืยเูอว ี(Unmanned Aerial Vehicle: UAV)๑ 

   ากาศยานไรนกับนิ หรอื Unmanned Aerial Vehicle: UAV เปนอากาศยานที่ไมมนีกับนิประจาํ

   การอยูบนเครื่อง เปนอากาศยานที่ถกูควบคมุโดยกลไกซึ่งอาจประกอบดวยคน เครื่องมอื อปุกรณ

ระบบควบคมุหรอืกลไกเชื่อมโยง เพื่อใหอากาศยานนั้น บนิไปตามความตองการหรอืเปาประสงคของเราได อากาศยาน

ไรนกับนิเรยีกอกีชื่อวา โดรน (Drone) หมายถงึอากาศยานประเภทที่อาศยักลไกการควบคมุจากระยะไกล ดวยระบบ

การควบคุมอัตโนมัติซึ่งแยกได ๒ ระบบ คือ การควบคุมอัตโนมัติจากระยะไกล และการควบคุมแบบอัตโนมัติ

โดยใชระบบการบนิดวยตนเอง โดยการใชโปรแกรมคอมพวิเตอรที่มรีะบบที่ซบัซอนตดิตั้งไวในอากาศยาน ปจจุบนั

อากาศยานไรนกับนิถกูนาํมาใชประโยชน ทั้งในดานกจิการพลเรอืนหรอืเชงิพาณชิย เชน การบนิถายทอดสดหรอืบนัทกึภาพ

ในเหตุการณสําคัญตางๆ การบินลาดตระเวนตรวจการณ การบินติดตามสถานการณในพื้นที่ที่มีความจํากัดในการ

เขาถึง เชน พื้นที่ประสบภัย พื้นที่หวงหามหรือพื้นที่อันตราย ในดานการทหารยิ่งมีการพัฒนาอยางรวดเร็วและ

กวางขวาง โดยเฉพาะภารกจิการบนิลาดตระเวนถายภาพทางอากาศ การบนิตดิตามสถานการณอยางใกลชดิในเวลาจรงิ 

(Real Time) นอกจากนี้ในงานทางยุทธการจะมีการเพิ่มขีดความสามารถทั้งดานสมรรถนะการบินและเขี้ยวเล็บให

สามารถปฏบิตักิารไดรุนแรงขึ้น เชน บนิไดนานขึ้น ควบคุมไดในระยะทางที่ไกลขึ้น มคีวามเสถยีรในการบนิเพื่อให

เผชิญกับสภาพแวดลอมทางอากาศที่แปรปรวนไดดีขึ้น มีการติดตั้งระบบอาวุธที่มีอํานาจการทําลายที่แมนยําและ

รุนแรง แตโดยพื้นฐานแลวอากาศยานไรนกับินมักมีการติดตั้งชุดอุปกรณ เชน กลองถายภาพคุณภาพสูงทั้งกลอง

ถายภาพในเวลากลางวนั (Electro Optical) และกลองอนิฟราเรด (Infrared Sensor) ที่สามารถบนัทกึภาพระยะไกล 

นาวาอากาศเอก เสกสณัน  ไชยมาตย

นกัศกึษา หลกัสตูรเสนาธกิารทหาร รุนที่ ๕๔
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๑วกิพิเีดยี สารานกุรมเสร ี“อากาศยานไรคนขบั” http://th.wikipedia.org (๒๐ ธนัวาคม ๒๕๕๕)
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และความสามารถในการสงสัญญาณภาพไปยังสถานี

ภาคพื้นที่เปนศนูยปฏบิตักิาร ในเวลาที่ใกลเวลาจรงิมากที่สดุ 

(Near Real Time: NRT) ซึ่งจะอาํนวยประโยชนให

สวนบัญชาการสามารถเห็นภาพที่เปาหมายไดในเวลาที่

ใกลเวลาจริงมากที่สุด นอกจากนี้อากาศยานไรนกับิน

ยงัถูกใชในการปฏบิตัภิารกจิดานการขาวกรอง เชน การ

เฝาตรวจ การคนหาเปาหมาย และการลาดตระเวนที่เรยีกวา 

ISTAR (Intelligence Surveillance Target Acquisition 

Reconnaissance) จึงกลาวไดวาอากาศยานไรนกับิน

เปนเครื่องมือที่สามารถนํามาใชในหลากหลายภารกิจ 

บนพื้นฐานดานต นทุนงบประมาณที่ไม สูงเหมือน

เครื่องบนิทั่วไป ขจดัความเสี่ยงตอการสญูเสยีชวีตินกับนิ 

เมื่อตองบนิตอเนื่องเปนเวลานาน หรอืบนิในสภาพอากาศ

แปรปรวน หรอืบนิในพื้นที่ที่มกีารตอตานสงู อากาศยาน

ไรนกับนิจงึเปรยีบเหมอืนกบัจกัษทุพิย หทูพิยที่สามารถ

มองเหน็ รบัรูไดในทกุระยะทั้งใกลและไกล และเปนอาวธุ

ลบัที่ทรงพลงัเมื่อตองเผชญิกบัการสูรบหรอืใชกาํลงัทาง

อากาศ

ความเปนมาของอากาศยานไรนกับิน๒

อากาศยานไรนักบิน เกิดจากแนวคิดของ 

Nikola Tesla ซึ่งเปนวิศวกรเครื่องกลและไฟฟาเปน

ผูริเริ่มแนวคิดเกี่ยวกับกองบินอากาศยานไรนกับินขึ้น

ในป พ.ศ. ๒๔๕๘ และในป พ.ศ. ๒๔๕๙ ไดมกีารสราง

อากาศยานไรนักบินรุ นแรกซึ่งเปนเปาฝกทางอากาศ 

(Aerial Target) โดย Archibald Montgomery 

Low (A.M. Low) ซึ่งเปนนกัวทิยาศาสตรและเปนนกั

วศิวกรรมที่มคีวามเชี่ยวชาญเกี่ยวกบัเครื่องบนิ หลงัจากนั้น

อากาศยานไรนกับินก็มีการคิดคนพัฒนากันอยางแพร

หลายมากขึ้น หลังสงครามโลกครั้งที่ ๑ มีการพัฒนา

ระบบควบคมุใหเปนอากาศยานไรนกับนิที่ควบคมุไดจาก

ระยะไกล หรอื RPV (Remote Piloted Vehicle) ขึ้นอกี

และไดมีความพยายามคิดคนและพัฒนาการสราง

อากาศยานไรนกับนิอยางตอเนื่อง ดวยเหตผุลที่ตองการ

ใชเทคโนโลยเีพื่อการรกัษาผลประโยชนของประเทศชาต ิ

จนทาํใหมกีารพฒันาเทคโนโลยอียางรวดเรว็ เชน ในชวง

สงครามโลกครั้งที่ ๒ มกีารใชอากาศยานไรนกับนิที่ถูก

สรางขึ้นเพื่อใชเปนเปาฝกใหกบัพลปนตอตานอากาศยาน

และภารกิจโจมตี หลังจากสงครามโลกครั้งที่ ๒ ไดมี

การประยุกตเครื่องยนตไอพน (Jet Engines) เพิ่มเขา

ในระบบเครื่องยนตของอากาศยานไรนกับนิ เชน Ruan 

Firebee I ของ บรษิทั Teledyne Ruan ที่สรางขึ้น

ในป พ.ศ. ๒๔๙๔ ในขณะที่บรษิทับชีคราฟท (Beech-

craft) สรางอากาศยานไรนกับนิ Model 1001 ขึ้นมา

ใหกบักองทพัเรอืสหรฐัฯ ในป พ.ศ. ๒๔๙๘ แตขณะนั้น

อากาศยานไรนักบินก็ยังไมตางจากเครื่องบินควบคุม

ดวยวิทยุบังคับจนกระทั่งถึงยุคสงครามเวียดนาม 

๒นาวาโทหญงิ อาภรณ พลเสน “รูจกักบัอากาศยานไรคนขบัหรอืยูเอว ี(Unmanned Aerial Vehicle: UAV)” นกัวเิคราะหเทคโนโลยปีองกนัประเทศ
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ในชวงป ๒๕๒๓ และ ๒๕๓๓ ดวยความกาวหนาของ

เทคโนโลยีและจึงเริ่มมีการพัฒนาอากาศยานใหมีขนาด

เล็กลง ทําใหเกิดแนวคิดในการพัฒนาอากาศยาน

ไรนกับนิของกองทพัมากขึ้น มุงใหความสนใจในดานการ

พฒันาสมรรถนะและขดีความสามารถในการใชเปนอาวธุ

ตอสูได ทั้งยังชวยลดความเสี่ยงและการสูญเสียนกับิน

ไดเปนอยางด ีอากาศยานไรนกับนิรุนแรก ๆ  นั้นถกูนาํมา

ใชในภารกจิการลาดตระเวนเปนหลกั แตในระยะตอมา

มีการติดตั้งระบบอาวุธใหกับอากาศยานไรนกับิน เชน 

MQ-1 Predator ของสหรฐัฯ ซึ่งมขีดีความสามารถใช

ขปีนาวธุอากาศสูพื้น AGM-114 Hellfire ทั้งนี้อากาศยาน

ไรนกับินที่ติดตั้งระบบอาวุธจะถูกเรียกวา อากาศยาน

โจมตไีรนกับนิหรอืยูซเีอว ี (Unmanned combat air 

vehicle: UCAV) 

  เนื่องจากอากาศยานไรนักบินมีจุดเดนใน

เรื่องการไมมีความเสี่ยงในการสูญเสียนกับิน ไมมีขอ

จํากัดในเรื่องสมรรถภาพของนักบินเพราะใชนักบิน

ภายนอก (External Pilot) ใชงบประมาณในการผลติ

ไมสูงมาก เปนระบบที่ไมซับซอนมากนกั มีขนาดเล็ก

ตรวจจับไดยาก มีความคลองตัวสูง ประกอบกับการ

พัฒนาเทคโนโลยีสารสนเทศและการสื่อสาร ระบบ

คอมพวิเตอร ระบบขบัเคลื่อน วสัดุผสม และ Sensor 

ตาง ๆ  มพีฒันาการอยางรดุหนา ขณะที่ตนทนุหรอืราคา

ถูกลง สามารถนํามาประยุกตใชในงานดานตาง ๆ ได

อยางกวางขวาง สงผลใหการพฒันาอากาศยานไรนกับนิ

ปรากฏผลสมัฤทธิ์ทั้งในดานประสทิธภิาพของอากาศยาน 

และความคุมคาในการผลติหรอืการจดัหามาใชประโยชน 

จึงนับเปนปจจัยสําคัญทําใหอากาศยานไรนกับินไดถูก

พัฒนาใหมีความทันสมัย และนํามาใชในหลากหลาย

ภารกจิมากขึ้น ในป พ.ศ. ๒๕๐๗ มอีากาศยานไรนกับนิ

ของประเทศตาง ๆ เกดิขึ้นถงึ ๑๑ แบบ เชน Hunter 

Pioneer และ Predator ของกองทพัสหรฐัฯ Phoenix 

ขององักฤษ Searcher ของอสิราเอล เปนตน จนกระทั่ง

ป พ.ศ. ๒๕๓๓ อากาศยานไรนกับนิไดกลายเปนเครื่องมอื

สําคัญในสงครามสมัยปจจุบันและสืบตอไปในอนาคต

เปนเครื่องมือเฝาตรวจจากระยะไกลที่สามารถสงภาพกลับ

ใหหนวยบัญชาการเห็นไดในเวลาจริงหรือใกลเวลาจริง 

สามารถลาดตระเวน ตดิตามและคนหาเปาหมาย เสมอืน

หูทิพย ตาทิพย และเขี้ยวเล็บที่สําคัญอีกอยางหนึ่ง

ของกองทัพ หลายหนวยงานจึงเห็นคุณคาและความ

จาํเปนในการนาํมาใชในภารกจิอยางแพรหลายมากขึ้น 

การแบงประเภทอากาศยานไรนกับิน
การแบงประเภทอากาศยานไรนกับนิ สามารถ

กําหนดแบบการจัดไดหลายลักษณะ ขึ้นอยูกับความ

มุงหมายในการนาํไปใช ภารกจิ คุณลกัษณะเฉพาะของ

อากาศยานไรนักบินที่ถูกพัฒนาขึ้นเพื่อการใชงานกับ

ภารกิจใดภารกิจหนึ่ง หรือการนําไปใชในสภาพของ

ภมูปิระเทศใดๆ นอกจากนี้ ยงัจะตองคาํนงึถงึหนวยงาน
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หรอืองคกรใดเปนผูนาํไปใช มกีารใชเพื่อความมุงหมาย

หรอืเหตุผลใด 

ซึ่ งสามารถจะกํ าหนดแนวคิดในการใช 

อากาศยานไรนกับนิในลกัษณะตอไปนี้๓

๑) การใชอากาศยานไรนักบินตามความ

ตองการในการใช

๒) การใชอากาศยานไรนกับินในการควบคุม

ภารกจิ

๓) การใชตามลกัษณะ หรอืประเภทการบนิ

๔) การใชตามขีดความสามารถของระยะ

ปฏบิตักิาร

๕) ตามความสูงของการบินและหวงเวลาใน

การปฏบิตักิาร

๖) การใชตามระดบัของการปฏบิตักิาร

๗) ข อพิจารณาการใช ตามลักษณะของ

โครงสราง

๘) การสนบัสนนุและการสงกาํลงับาํรุง

เห็นไดวาแนวคิดการแบงประเภทอากาศยาน

ไรนกับินมีมากมาย ในที่นี้จะขอกลาวถึงเฉพาะที่สําคัญ 

เขาใจไดงายและเกี่ยวของกบัดานกจิการทางทหาร ดงันี้

๑.  การใชอากาศยานไรนักบินตามความ

ตองการของการใช สามารถกาํหนดมติกิารใชในทางทหาร 

และทางดานพลเรอืน

  ๑.๑  การใชในกจิการทางทหาร 

     ๑.๑.๑  ใชในภารกจิการลาดตระเวน 

เชน การลาดตระเวน ทั้งการลาดตระเวนเปนพื้นที่หรอื

การลาดตระเวนเปนเขต

     ๑.๑.๒  ใชในการโจมต ีเชน การปรบั

การยงิใหกบัระบบอาวุธยงิเลง็จาํลอง หรอืการชี้นาํ

     ๑.๑.๓  ใชในการสนับสนุนการรบ 

ไดแก การสนบัสนนุทางอากาศใกลชดิ หรอืการสนบัสนนุ

โดยใกลชดิใหแกหนวยดาํเนนิกลยุทธ

     ๑.๑.๔  ใชในทางการวิจัยหรือเปน

เครื่องบนิในการทดสอบอาวุธตางๆ

 ๑.๒ การใชในภารกจิทางพลเรอืน

   ในการใชทางพลเรือนจะเปนไปใน

ลักษณะความตองการขอมูลพื้นฐานของลักษณะพื้นที่ 

ความแออดัของประชากร ทรพัยากรธรรมชาตทิี่สามารถ

ปรบัปรงุหรอืแกไข หรอืนาํมาพฒันาในอนาคตโดยการใช

ในการทาํแผนที่ การวจิยัลมฟาอากาศ การวางการตดิตอ

หรือขยายสัญญาณทางการสื่อสาร การวิจัยทางการบิน 

และทางอุตุนิยมวิทยาที่มีผลกระทบตอการดําเนนิงาน

ทางดานพลเรอืนโดยตรง

๒. การใชตามลกัษณะ/ประเภทของการบนิ

 ระบบอากาศยานไรนกับิน UAV ทุกชนดิ

ประเภท รวมถึง RPV หรือ DRONE จะมีขีดความ

สามารถปฏิบัติงานโดยการควบคุมใชระบบวิทยุ และ

สามารถกาํหนดโปรแกรมการปฏบิตัไิวลวงหนา ในเรื่อง

เกี่ยวกับการบินโดยตรง การควบคุมการทํางานของ

อปุกรณที่ตดิตั้งกอนขึ้นบนิหรอืในระหวางที่กาํลงัปฏบิตัิ

ภารกจิอยู เชน ภารกจิในการลาดตระเวนและเฝาตรวจ 

การทิ้งระเบดิ การโจมต ีการนาํไปใชเปนเปาหมาย ใชใน

ภารกจิการสงครามอเิลก็ทรอนกิส หรอืการลวง เปนตน

๓. การใช ตามขีดความสามารถของระยะ

ปฏบิตักิาร

 อากาศยานไรนกับินหรือยุทโธปกรณใดๆ 

ที่มีคุณสมบัติและลักษณะเดียวกัน เชน RPV หรือ 

DRONE สามารถกาํหนดระยะในการปฏบิตักิารในทาง

ยุทธวธิ ียุทธการ หรอืทางยุทธศาสตร ไดดงันี้

 ๓.๑ อากาศยานไรนักบินระยะประชิด 

(Close UAV) มรีะยะปฏบิตักิารไมนอยกวา ๕๐ กม. 

ปฏบิตักิารใหการสนบัสนนุแกหนวยดาํเนนิกลยุทธ

 ๓.๒ อากาศยานไรนกับนิระยะใกล (Short 

Range UAV) มรีะยะปฏบิตักิารไมนอยกวา ๓๐๐ กม. 

 ๓.๓ อากาศยานไรนกับนิระยะกลาง (Me-

dium Range UAV) มรีะยะปฏบิตักิารไมนอยกวา ๖๐๐ 

กม. นาํมาใชสนบัสนนุการปฏบิตักิารทางทหารในระดบั

ยุทธศาสตร 

๓พ.อ.เฉลมิเกยีรต ิพมิพทนต “การแบงประเภท UAV” http://uavproject.org/index.php?option=com_content&view
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 ๓.๔ อากาศยานไรนกับนิระยะไกล (Long 

Range UAV) มรีะยะปฏบิตักิารมากกวา ๓,๐๐๐ กม. 

ใชสาํหรบัภารกจิทางยุทธศาสตรเปนหลกั

๔. การแบงชนดิของอากาศยานไรนกับนิโดยใช

ความสงูของเพดานบนิ และหวงเวลาในการครองอากาศ 

แบงออกไดเปน

 ๔.๑   อากาศยานไรนกับนิระดบัตํ่า มเีพดาน

บินนอยกวา ๒,๐๐๐ ฟุต สามารถติดกลองถายภาพ 

แบบ ELECTRO – OPTIC ระบบ INFRARED/FLIR

 ๔.๒  อากาศยานไรนักบินระดับกลาง มี

เพดานบนิตํ่ากวา ๔๕,๐๐๐ ฟุต โดยจะบนิอยูในระดบั

ชั้นบรรยากาศชั้นโทรโพสเฟยร ปกติจะติดตั้งระบบ 

ELECTRO - OPTIC ระบบ SAR  

 ๔.๓  อากาศยานไรนกับินระดับกลางครอง

อากาศไดนาน มเีพดานบนิตํ่ากวา ๔๕,๐๐๐ ฟุต มเีวลา

ในการครองอากาศมากกวา ๒๐ ชั่วโมง ติดตั้งระบบ 

SAR

 ๔.๔   อากาศยานไรนกับินเพดานบินสูง มี

เพดานบนิสูงกวา ๔๕,๐๐๐ ฟุต ตดิตั้งระบบ SAR

 ๔.๕    อากาศยานไรนักบินเพดานบินสูง 

ครองอากาศไดนาน มีความสูงเกินกวา ๔๕,๐๐๐ ฟุต 

บินในระดับชั้นบรรยากาศสตราโทสเฟยร เวลาในการ

ครองอากาศมากกวา ๒๔ ชั่วโมง

๕. การใชอากาศยานไรนกับนิโดยใชระดบัของ

การปฏบิตักิารมาเปนขอพจิารณา ประกอบดวย

 ๕.๑  M – UAV เปนระบบอากาศยานไร

นกับนิที่ใชในการสนบัสนนุหนวยดาํเนนิกลยุทธสามารถ

บนิในรศัมกีารปฏบิตักิารประมาณ ๕๐ กม. มเีวลาในการ

ครองอากาศนอยกวา ๓ ชั่วโมง

 ๕.๒ T – UAV เปนระบบอากาศยานไร

นกับนิที่ใชในทางยุทธวธิ ีในระดบัดาํเนนิกลยุทธหรอืใน

ระดบัตํ่ากวา รศัมใีนการปฏบิตักิารประมาณ ๑๐๐ กม. 

เวลาในการครองอากาศนอยกวา ๖ ชั่วโมง

 ๕.๓ JT – UAV เปนอากาศยานไรนกับนิ

ที่ใชในการปฏบิตักิารรวม ถกูออกแบบใหสามารถบนิลกึ

เขาไปในพื้นที่หวงอากาศของขาศกึ ภายในรศัมมีากกวา 

๒๐๐ กม. และมหีวงเวลาในการครองอากาศ ๘ ถงึ ๑๐ 

ชั่วโมง

 ๕.๔  UAV - E เปนระบบอากาศยาน

ไรนกับนิที่ถูกแบบแผน และสรางใหมขีดีความสามารถ

นํามาใชในทางยุทธศาสตร สามารถปฏิบัติการไดในทุก

สภาพอากาศ มรีศัมใีนการบนิมากกวา ๕๐๐ กม. บนิได

อยางตอเนื่อง ๒๔ ชั่วโมง สามารถปฏบิตัภิารกจิไดอยาง

หลากหลายและตอเนื่อง

๖. การแบงชนิดอากาศยานไร นักบินตาม

ลกัษณะการสราง ดงันี้

 อากาศยานไรนกับนิ จะถูกกาํหนดลกัษณะ

ของโครงสรางการบนิขึ้น-ลง การขบัเคลื่อน และขนาด

เปนสาํคญั คอื

 ๖.๑  ประเภทของปก อาจเปนอากาศยาน

ไรนกับนิประเภทปกตดิลาํตวั ปกหมนุ ปกอสิระ ปกหรอื

โรเตอรเฉยีง ตลอดจนความเหมาะสมในการตดิตั้งใบพดั

 ๖.๒ แบงตามลักษณะการบินขึ้น อาจใช

ทางวิ่งขึ้น การบินขึ้นในทางดิ่ง การใชทางบินขึ้นระยะ

สั้น หรอือาจใชเครื่องชวยในการบนิขึ้น

 ๖.๓  การสงขึ้น อาจใชการยิงจากลํากลอง  

ใชรางสง  ใชระบบอดัอากาศ การสงดวยมอื หรอืโดย

ใชระบบนวิเมตกิส

 ๖.๔  การลง อาจกําหนดโปรแกรมขึ้นลง

โดยอตัโนมตั ิ บนิลงโดยใชลอถวงความเรว็ การลงทาง

ดิ่ง การลงโดยใชตาขาย การลงโดยใชรมชวย การลง

โดยกระแทกพื้นโดยตรง การลงโดยใชขอเกี่ยว การลง

โดยใชเครื่องหนวงความเรว็อตัโนมตั ิและการลงโดยใช

ลาํตวัเครื่อง

 ๖.๕  ระบบการขั บ เคลื่ อน อาจ เป  น

เครื่องยนตลกูสบู เครื่องยนต Therboprop เครื่องยนต 

RAM/SC RM JET หรือใชพลังงานไฟฟา หรือแสง

อาทติย

 ๖.๖  พิจารณาจากขนาดของโครงสราง 

ใหญ กลาง เลก็ และไมโคร  นอกจากนี้เพื่อเพิ่มโอกาส
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ของความอยูรอดมีอากาศยานไรนักบินไดถูกพัฒนา

โครงสรางใหมคีุณสมบตัเิปน บ.ลองหน (STEALTH) 

อกีดวย

สวนประกอบของระบบอากาศยานไรนกับิน
จะเห็นวาลักษณะของอากาศยานไรนกับินจะ

กาํหนดไดจากการออกแบบ การสรางระบบตาง ๆ ใน

อากาศยานและระบบสนบัสนนุที่อยูบนพื้นดนิ ซึ่งสิ่งเหลา

นี้ไดมาจากความตองการหลกั ๕ ประการ คอื ระยะเวลา

บนิ ความเรว็ รศัมทีาํการ ความสงู และนํ้าหนกัรวม เมื่อ

พจิารณาโดยรวมทั้งระบบแลว ระบบอากาศยานไรนกับนิ

จะแยกได ๑๐ สวน๔ ประกอบดวย

๑) โครงเครื่องบนิ (Airframe) โครงสรางอาจ

มรีูปรางตาง ๆ กนั เชน อากาศยานไรคนขบัรุน Pio-

neer เปนรูปกลองสี่เหลี่ยม หรอืรุน Cypher เปนรูป

โดนทั สวนวสัดุที่ใชกม็หีลายแบบ เชน โลหะ พลาสตกิ

ผสม คารบอนไฟเบอรผสม และวสัดดุดูกลนืคลื่นเรดาร 

เปนตน

๒) ระบบขับเคลื่อนหรือเครื่องยนต (Propul-

sion System) ระบบขับเคลื่อนที่ใชกับอากาศยาน

ไรนักบินมีหลายแบบ เชน เครื่องยนต ๒ จังหวะ 

เครื่องยนต ๔ จงัหวะ เครื่องยนตโรตารมีอเตอรไฟฟา 

เครื่องยนตจรวด และเครื่องยนต Turbo Jet เปนตน 

๓) ระบบควบคมุ (Control System) การทาํงาน

ของอากาศยานไรคนขบัจะเปนแบบการบงัคบัแบบใชวทิยุ

จากพื้นดนิ หรอืการใชโปรแกรมควบคมุการบนิดวยระบบ

คอมพิวเตอร ในปจจุบันสามารถควบคุมไดโดยนกับิน

ขณะบนิ 

๔) ระบบการสงและกลับคืน (Launch and 

Recovery System) การสงอากาศยานไรนกับนิขึ้นไป

ทาํไดหลายวธิ ีเชน การยงิจากเครื่องสง (Launch) การ

วิ่งขึ้นจากทางวิ่ง หรือการปลอยจากอากาศยานขนาด

ใหญ เชน C-130 และการกลับคืนฐานที่ตั้งก็สามารถ

ทําใหหลายวิธี เชน การจับดวยตาขาย การใชรมชูชีพ 

การใชพาราฟอยล และการบงัคบัลงบนทางวิ่งดวยวทิยุ

บงัคบั

๕) ระบบนาํรองและนาํวถิ ี(Navigation and 

Guidance System) ระบบนาํรองและนาํวถิเีปนสวนที่

สําคัญของอากาศยานไรนกับิน ในปจจุบันระบบนํารอง

และนาํวถิ ีสวนใหญจะใช GPS เปนตวัชวย โดยปกติ

แลวอากาศยานไรนกับนิจะใชเครื่องคอมพวิเตอรที่ทาํงาน

ดาน ระบบนํารองและนําวิถีโดยเฉพาะแยกออกมาจาก

ระบบควบคุมอตัโนมตัิ

๖) ระบบควบคุมและสนับสนุนภาคพื้น 

(Ground Control Station) ระบบควบคุมและ

สนับสนุนภาคพื้นของอากาศยานไร นักบินทํางาน

คลาย ๆ กบัระบบควบคุมภาคพื้นของอากาศยานทั่วไป 

โดยมหีนาที่ตรวจสอบการทาํงานและตรวจขอมูลตาง ๆ 

ที่สงมาจากอากาศยานไรนกับินนอกจากนั้นยังสามารถ

สั่งตวัตรวจวดัตาง ๆ ทาํงานตามที่เราตองการ โดยสง

ขอมูลผานขายรบั – สงขอมูลไรสาย

๗) สัมภาระที่บรรทุกได (Payload) ปกติ

อากาศยานไรนกับนิที่ทาํหนาที่สาํรวจหรอืตรวจการณจะ

นาํอุปกรณตรวจจบัตาง ๆ  ขึ้นไป เชน กลองถายภาพนิ่ง 

กลองอนิฟราเรด กลองถายภาพเคลื่อนไหว และเรดาร 

แตในปจจุบันไดมีการพัฒนาอากาศยานไรนกับินที่ทํา

หนาที่ในการสอดแนมและโจมต ีซึ่งอากาศยานไรนกับนิ

เหลานี้จงึอาจมกีารตดิตั้งจรวดหรอืระเบดิ ขนาดตาง ๆ 

ตามภารกจิ

๘) ระบบการเชื่อมตอและเก็บขอมูล (Data 

Link and Storage System) ระบบการเชื่อมตอระหวาง

อากาศยานไรนกับินกับระบบควบคุมและสนับสนนุภาค

พื้นดนิ ใชหลายยานความถี่ เชน ยานความถี่สูง (HF) 

ยานความถี่สงูมาก (VHF) และยานไมโครเวฟ หากระบบ

เหลานี้ขัดของจะสงตอไปยังขายอื่น ๆ เชน ดาวเทียม 

แลวกลบัมายงัสถานภีาคพื้น

๙) ระบบปองกนัตนเอง (Self – Protection 

System) การใชวสัดุที่สามารถดูดกลนืคลื่นเรดารแบบ

เครื่องบนิขบัไลที่มคีณุสมบตัติรวจจบัไดยากของสหรฐัฯ 

๔น.อ.วโิรจน หอมทรพัย “เทคโนโลยยีูเอว ี (Unmanned Aerial Vehicle (UAV) Technology)” HYPERLINK "http://www.vcharkarn.com"http://
www.vcharkarn.com
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โดยเฉพาะอยางยิ่งถาจะใชอากาศยานไรนกับินทําหนาที่ 

บ.ติดอาวุธจะตองเพิ่มระบบปองกันตัวเองใหเทียบเทา 

อากาศยานแบบมนีกับนิ

๑๐) กําลังพล (Operating Personnel) 

จาํนวนกาํลงัพลที่จะใชกบัอากาศยานไรนกับนิในปจจบุนั

กาํลงัพลที่ทาํงานในระบบอากาศยานไรนกับนิจะเปนผูที่มี

ประสบการณสูง และไดรบัการฝกมาเปนอยางด ีเพราะ

เปนระยะแรกของระบบใหมที่ตั้งขึ้นมาในกองทัพของ

ประเทศตาง ๆ

การใชอากาศยานไรนกับินในภารกิจทางทหาร
แนวความคดิในการใชงานอากาศยานไรนกับนิ

หรอื UAV ในทางทหาร๕ เกดิขึ้นอยางเปนรูปธรรมใน

ยุคที่ ๓ ของสงคราม (Third Generation of War:

3GW) หรือในระหวางยุคสงครามเย็น เมื่อรัฐบาล

สหรัฐฯ ตองเผชิญหนากับภัยคุกคามใหมจากรถยิง

ขปีนาวุธแบบ SS-20 ที่มคีวามคลองตวัสูงของสหภาพ

โซเวยีต เนื่องจากเทคโนโลยทีี่ใชในการลาดตระเวนและ

ติดตามเปาหมาย เชน เครื่องบินลาดตระเวนแบบ U2 

SR-71(Black Bird) หรือดาวเทียมลาดตระเวน ไม

สามารถบินลาดตระเวนและติดตามเปาหมายไดอยาง

ตอเนื่อง ทําใหขาดความตระหนกัรูถึงตําแหนงของรถ

ยิงขีปนาวุธ SS-20 เมื่อมีการเคลื่อนยายตําแหนงที่ตั้ง 

อกีทั้งทางรฐับาลสหรฐัฯ ยงัไดตระหนกัถงึความเสี่ยงและ

อันตรายจากการสงอากาศยานดวยนกับินเขาไปในนาน

ฟาของฝายตรงขาม ซึ่งในระหวางสงครามเยน็ สหรฐัฯ 

ไดสูญเสยีเครื่องบนิกวา ๒๓ ลาํ พรอมดวยนกับนิอกี 

๑๗๙ ชวีติ สงผลใหรฐับาลสหรฐัฯ ไดสนบัสนนุโครงการ

วจิยัและพฒันาอากาศยานไรนกับนิ ทั้งทางดานนโยบาย

และงบประมาณเพื่อใชในการวิจัยและพัฒนาเทคโนโลยี

อากาศยานไรนกับนิที่มเีพดานบนิสูงกวา ๒๐,๐๐๐ ฟุต

ขึ้นไป และสามารถสื่อสารกับสถานคีวบคุมภาคพื้นดิน

ในระยะเกินสายตาได เชน MQ-1 Predator MQ-9 

Reaper และ RQ-4 Global Hawk 

อีกหนึ่งประเทศที่ ได  ให ความสํ าคัญกับ

อากาศยานไรนกับนิ ไดแก อสิราเอล ซึ่งเริ่มขึ้นในป ค.ศ. 

๑๙๗๑ จากการใชงานอากาศยานไรนกับนิในรปูแบบของ

จรวดเปาแบบ Firebee เพื่อลวงระบบตอสูอากาศยาน

ของฝายตรงขาม ตอมาในป ค.ศ.๑๙๗๓ ภายหลงัจาก

สงคราม Yom Kippur ไดยุตลิง โดยที่กองทพัอากาศ

อิสราเอลไดรับชัยชนะจากการรบทางอากาศในระยะ

ประชดิ (Dog Fight) โดยทาํลายเครื่องบนิฝายตรงขาม

ไดมากกวา ๓๐๐ ลาํ จากการตอสูทางอากาศ แตกต็อง

สูญเสยีเครื่องบนิกวา ๑๐๐ ลาํ จากจรวดนาํวถิแีบบพื้น

สูอากาศ เชน SA-6 SA-7 และ MANPAD หรอืแม

กระทั่งจรวดตอสูอากาศยานแบบรุนเกากวานั้นแตยงัเปน

อนัตรายตอเครื่องบนิรบ เชน SA-2 และ SA-3 แตแรง

ขบัเคลื่อนหลกัในการวจิยัและพฒันาอากาศยานไรนกับนิ

ของอิสราเอลคือการใชงานของอากาศยานไรนกับินเพื่อ

การขาวแบบ Real Time เพื่อสนบัสนนุการปฏบิตักิาร

ทางบก จึงทําใหทางกองทัพรวมมือกับทางภาคเอกชน

พัฒนาอากาศยานไรนกับินในระดับยุทธวิธีขึ้นมา โดย

ไดถูกนํามาใชในปฏิบัติการจริงในป ค.ศ. ๑๙๘๒ ใน

สงครามกบัเลบานอน ซึ่งประสบความสาํเรจ็อยางชดัเจน  

ดวยประสบการณจากสงครามครั้งกอนๆ ที่ผานมาของ

อิสราเอล หลอหลอมไปกับองคความรูทางดานเทคนคิ

และความกาวหนาของเทคโนโลย ีชวยใหเกดิการพฒันา

อากาศยานไรนกับนิในระดบัยทุธวธิทีี่มขีดีความสามารถ

สูงขึ้น ในดานของระยะเวลาการปฏิบัติงานที่นานขึ้น 

เพดานบนิที่สูงขึ้น อุปกรณบรรทุก เชน กลองที่มคีวาม

คมชัดมากขึ้น จนออกมาเปนอากาศยานไรนกับินแบบ 

Searcher ที่ไดบรรจใุนประจาํการของกองทพั IDF ครั้ง

แรกใน ป ค.ศ. ๑๙๙๑ ตอมาดวยการพฒันาเครื่องยนต

ที่มขีดีความสามารถในการทาํงานไดมปีระสทิธภิาพมาก

ขึ้น กําลังขับที่สูงขึ้น สงผลตอขีดความสามารถโดย

รวมของอากาศยานจงึไดออกมาเปน Searcher II ในป

ค.ศ. ๑๙๙๖ รวมไปถงึอากาศยานไรนกับนิแบบ Heron 

450 ที่ไดถูกนําเขาประจําการในกองทัพสิงคโปรในชวง

ตนป ค.ศ. ๒๐๑๒  

ในปจจบุนัอากาศยานไรนกับนิไดรบัการพฒันา

ไปอยางมากและรวดเรว็ เนื่องจากความกาวหนาทางดาน

๕วษิณุ มั่งคั่ง “ปจจยัมนุษยในการทาํงานรวมกบัอากาศยานไรนกับนิ” นกัวเิคราะหเทคโนโลยปีองกนัประเทศ 
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เทคโนโลยีที่เกี่ยวของ ไมวาจะเปนทางดานของระบบ

ขับเคลื่อนที่ทํางานตอเนื่องเปนเวลานานขึ้น ระบบเชื่อม

ตอ Data Link ระหวางอากาศยานไรนกับนิกบัระบบ

ควบคุมและสนับสนนุภาคพื้นดิน ใชหลายยานความถี่ 

เชน ยานความถี่สูง (HF) ยานความถี่สูงมาก (VHF) 

และยานไมโครเวฟ หากระบบเหลานี้ขดัของจะสงตอไป

ยงัขายอื่น ๆ เชน ดาวเทยีม เทคโนโลยอีุปกรณบรรทุก

แบบ Synthetic Aperture Radar (SAR) หรอืแม

กระทั่งระบบอาวุธปลอย ปจจัยเหลานี้ไดชวยใหการ

ทํางานของอากาศยานไรนกับินสามารถรองรับภารกิจได

อยางหลากหลาย 

แนวโนมของการใชงานระบบอากาศยานไรนกับนิ 
แนวโนมของการใชงานอากาศยานไรนกับินใน

อนาคตอนัใกลนี้๖  ไดแก ภารกจิการขาว ตรวจการณ

และลาดตระเวน การโจมตทีางยทุธวธิขีองทหาร การวจิยั

สภาพอากาศ การตรวจตราชายแดน และแนวโนมของ

ภารกจิในอนาคตอกี ๑๐ ปขางหนานี้ ไดแก การบนิขม

การปองกนัทางอากาศของขาศกึหรอืการยงิขมอาวธุตอสู

อากาศยานของขาศกึ (SUPPRESSION OF ENEMY 

AIR DEFENSE: SEAD) เพื่อกดดนัระบบปองกนัภยั

ทางอากาศทั้งมวล ใหหมูบนิมเีสรใีนการปฏบิตั ิถายทอด

การสื่อสาร การลาดตระเวนทางทะเล การตรวจสอบ

สารเคม ีชวีภาพ กมัมนัตภาพรงัส ีและนวิเคลยีร หรอื 

chemical, biological, radiological, and nuclear 

(CBRN) ดวยขดีความสามารถเหลานี้ไดทาํใหอากาศยาน

ไรนกับนิไดกลายมาเปนยทุโธปกรณหลกัที่สาํคญัและได

รบัความสนใจจากกองทพัทั่วโลก 

บทสรุป
สําหรับประเทศไทยเราไมมีแนวคิดในการ

รกุรานหรอืรบกบัประเทศเพื่อนบาน เราจะใชอากาศยาน

ไรนักบินในลักษณะเปนการอํานวยการยุทธเฉพาะ

พื้นที่หรือใชประโยชนจากอากาศยานไรนักบินในงาน

เฉพาะกิจสําหรับบินตรวจการณเฉพาะบริเวณเพื่อรักษา

ทรพัยากรของประเทศ เชน ทรพัยากรปาไม ทรพัยากร

ทางทะเล การบินตรวจการณในพื้นที่ลอแหลม ก็นับวา

เพียงพอแลว ในปจจุบันผูเขียนเชื่อวา ดวยศักยภาพ

ของบุคลากรที่มีความรู ความสามารถ เทคโนโลยีของ

อากาศยานไรนกับนิที่มพีฒันาอยูเสมอ เราสามารถคดิทาํ

ใชเองภายในประเทศไดโดยไมตองพึ่งพาผูเชี่ยวชาญจาก

ตางประเทศ ประกอบกับขณะนี้ทางกองทัพไดมองเห็น

ความสําคัญของงานวิจัยทางทหารมากขึ้น จึงไดมีการ

จดัตั้ง “สถาบนัเทคโนโลยปีองกนัประเทศ” เปนองคกร

มหาชนมหีนาที่ศกึษา คนควา วจิยั และพฒันาโครงการ

ขนาดใหญดานยุทโธปกรณ เปนศูนยขอมูลความรูดาน

เทคโนโลยีปองกันประเทศ และมีอํานาจในการรวมทุน

กบัเอกชนในการพฒันาอาวุธดวย๗ 

สาํหรบัลกัษณะจาํเพาะของอากาศยานไรนกับนิ

ที่เปนแนวทางพิจารณาใหเหมาะสมกับภารกิจของแตละ

เหลาทัพโดยยึดหลักตามความตองการใชงานของแตละ

กองทพั เชน 

- กองทัพบก ตองการ UAV ในระดับ

ทางยุทธวิธี มีลักษณะเปนอเนกประสงค TUAV 

(Tactical UAV)  

- กองทพัเรอื ตองการ UAV ที่สามารถขึ้นลง

ทางดิ่ง สามารถลงจอดบนเรอืได ใชในการลาดตระเวน

คุมกนักองเรอื VTUAV (Vertical Takeoff and Landing 

Tactical UAV)

- กองทพัอากาศ ตองการ UAV แบบตดิอาวุธ

เพื่อใชในการโจมต ี หรอืชี้เปาหมาย CUAV (Combat 

UAV) 

ดงันั้น UAV ถอืไดวาเปนยทุโธปกรณที่มคีวาม

สําคัญและจําเปนกับกองทัพเปนอยางยิ่งในรูปแบบของ

สงครามสมยัใหม เพราะเปนเหมอืนตาวเิศษ หทูพิย และ

อาวธุลบัอนัทรงพลงัที่สามารถสรางความไดเปรยีบทั้งใน

ระดบัยทุธศาสตร ยทุธการ และยทุธวธิ ีที่มปีระสทิธภิาพ

และคุมกบังบประมาณที่จาํกดั
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